Sterowanie trzypoziomowag windg towarowaq,

Przyktad dotyczy sterownia windg towarowa poruczajacq sie miedzy
trzema poziomami | , Il i I1l. Obstuga nie porusza sie windg ale przy pomocy
trzech przyciskéw P1,P2,P3 na kazdym poziomie, moze przywotac jg albo wystac
na wymagany poziom. Okreslone poziomy wykrywane sg czujnikami, np.
trwatymi zblizeniowymi. W pozycjach kraicowych muszg znajdowac sie
rozwierne mechaniczne wyltgaczniki awaryjne, bezposrednio odtaczajace silnik.
Wymagany jest tez wytacznik bezpieczenstwa tzw. grzybek. W niektérych
sytuacjach potrzebny moze byc¢ sygnat dla hamulca silnika albo do przetaczenia
na wolniejszy bieg, czego nie ma w prostym projekcie .

Zwracamy uwage na szczegolne wymagania dla niektérych urzadzen
dzwigowych jak np. dopuszczenie UDT.
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tabela reakcji na przyciski
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Rys Symboliczne rozmieszczenie czujnikéw CI,CII,CIlII oraz réwnolegle
taczonych przyciskéw P1,P2,P3 ( dla kazdego poziomu - pietra jeden komplet )

Tabela pokazuje zaleznos$¢ sterownia tj. ruch w goére, w dot albo reakcji w reakcji
na uruchomienie przycisku P . Naci$niecie nieopisanego przycisku to przywotanie
albo brak reakcji o ile winda jest juz na wymaganym poziomie



